Zalacznik nr 6 do siwz

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Dot. utwardzenie drog plytami azurowymi w tym: droga gminna ul. Wesola o pow. 680

m’, droga wewnetrzna ul. Stoczek o pow. 884 m*> w miejscowo$ci Smardzewice, gm.
Tomaszow Maz.

Wspolny stownik zaméwien publicznych CPV:
45.23.32.26-9 Roboty w zakresie drég dojazdowych

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru koryta gruntowego wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza w zwiazku z
utwardzeniem drég dojazdowych ptytami azurowymi, betonowymi w miejscowosci
Smardzewice ul. Wesola Stoczek, gm. Tomaszéw Maz.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robdt przy
wykonywaniu koryta gruntowego wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza pod
nawierzchni¢ w zwiazku z przebudowa drogi.
e wykonanie koryta gruntowego,
o profilowanie i zaggszczenie podtoza pod nawierzchni¢ z plyt azurowych
o ulozenie plyt azurowych
Uwaga:
Roboty ziemne zwiazane z wykonaniem koryta gruntowego ujgto w ST-2.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami i ST Nr 1 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.



Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST Nr 1 ,,Wymagania ogo6lne”.
2. Materialy

- plyty zelbetowe wielootworowe o wym. 1,0x0,75x0,12m zbrojone podwojna siatka,
wykonane z betonu B-25

- piasek buowlany
3. Sprzet
Sprzet mechaniczny do profilowania i zaggszczania koryta ziemnego pod nawierzchnig:

o Koparko- spycharka o poj. tyzki 0,25 m3
e Zaggszczarka spalinowa o masie min. 150 kg

3. Transport
Dostawa materialow nastapi samochodami dostawczymi.
3. Wykonanie robot
5.1. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST Nr 1 ,,Wymagania ogo6lne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Zasady ogolne
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i
zaggszczenia podioza bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z
wykonaniem warstw nawierzchni. Wczedniejsze przystapienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zaggszczenia podloza i wykonywanie tych robot z wyprzedzeniem
jest mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach

atmosferycznych.

W wykonanym korycie wyprofilowanym i zaggszczonym nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.2. Wykonanie koryta
Koryto nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa Uproszczona. Do
wykonania koryta nalezy stosowac¢ koparko- spycharke lub rowniarke. Ostateczne

profilowanie nalezy wykona¢ r¢cznie.

Odspojony grunt nalezy odwiez¢ w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru w odleglosci



ok. 5 km.
5.2.3. Profilowanie podtoza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usuna¢ btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoceniu.
Po oczyszczeniu powierzchni podloza, ktére ma by¢ profilowane nalezy sprawdzic,
czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
rz¢dnych podloza. Rzgdna budowanej nawierzchni ma pokrywac si¢ z istniejacym
stanem drogi.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podlozu
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na
gleboko$¢ co najmniej 10 cm, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania
obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilo$ci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokos$ciowych i zaggsci¢ warstwe do uzyskania wartosci
wskaznika zaggszczenia, okre§lonego w tablicy p. 5.2.4.

Jezeli rzgdne podloza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i wbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przystapieniem do profilowania oczyszczonego podtoza
jego powierzchnig nalezy dogesci¢ 3-4 przejsciami Sredniego walca stalowego,
gladkiego. Do profilowania podloza stosowac koparko- spycharke lub rowniarke.
Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych.

5.2.4. Zaggszczenie podioza

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego doggszczenia. Jakiekolwiek
nier6wnos$ci powstale przy zaggszczeniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce
w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Na drogach lokalnych wystgpuje ruch mniejszy od cigzkiego.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpuje natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem,
na przyktad przez roztozenie folii lub inny sposob zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przystapieniem do ukladania podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego
osuszenia.

Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie
niezbgdnych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy,
to dodatkowe naprawy wykona on na wiasny koszt.

3. Kontrola jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST Nr 1 ,,Wymagania ogolne”.



6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w

zakresie i z czgstotliwo$cia gwarantujaca zachowanie wymagan jakosci robdt, lecz nie
rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.

6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podtoza
6.2.1. Zaggszczenie podloza
Zaggszczenie podioza nalezy kontrolowa¢ wg punktu 5.2.3.
6.2.2. Cechy geometryczne
1. Rownos¢
Nieréwnosci profilowanego i zaggszczonego podtoza nalezy mierzy¢ tata, co 20 m
w kierunku podtuznym. Nieréwnos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ tata co najmniej
10 razy na 1 km . Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 2 cm.
2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 4-metrowej taty i poziomicy co
najmniej 10 razy na 1 km 1 dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych tukoéw
poziomych: na poczatku i koncu kazdej krzywej przej$ciowej oraz na poczatku, w

srodku i na koncu kazdego tuku kotowego.

Spadki poprzeczne podloza powinny wynosi¢ 2% (uklad daszkowy) z tolerancja
10,5 %.

3. Glegbokos¢ koryta i rzedne dna
Glebokos¢ koryta i rzgdne dna nalezy sprawdzac co 100 m w osi jezdni i na jej
krawedziach. Roznice pomigdzy rzgdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cm i— 2 cm . Glgbokos¢ koryta wynosi 15 cm.

4. Uksztaltowanie osi koryta

Uksztattowanie osi koryta nalezy sprawdza¢ w punktach glownych trasy i w
innych dodatkowych punktach, rozmieszczonych nie rzadziej, niz co 100 m.

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej
niz 3 cm.

5. Szeroko$¢ koryta

Szerokos¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej 10 razy na 1 km.



Szeroko$¢ koryta 2,25 m nie moze r6znic si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej
niz+10cmi— 5 cm.

3. Obmiar robot

Jednostka obmiaru robét jest 1 m* wyprofilowanego i zaggszczonego podloza
gruntowego.

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ST Nr 1 ,,Wymagania ogolne”.
3. Odbior robot

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST Nr 1 ,,Wymagania ogo6lne”.
Odbidér wyprofilowanego i zaggszczonego podloza dokonywany jest na zasadach odbioru
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postgpu robot.

3. Podstawa platnosSci

Ogo6lne wymagania dotyczace platnosci podano w ST Nr 1 ,,Wymagania ogdlne”.

Cena wykonania robdt obejmuje:

e roboty przygotowawcze i pomiarowe,

e oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

e reczne i mechaniczne profilowanie dna podfoza gruntowego,

o mechaniczne zaggszczenie podioza,

e przeprowadzenie pomiar6w i badan,

3. Przepisy zwigzane i standardy

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzialy, nazwy i okre$lenia.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celow drogowych i
lotniskowych.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i lata.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.



